Anlage 3
Ergebnisse der systematischen Bestandsbewertung



Erlauterungen zu Anlage 3

Fur die HauptfuBwegeverbindungen (Vorrangnetz) in der Landeshauptstadt Potsdam wurde
eine systematische Analyse und Bewertung der Bestandssituation vorgenommen. Deren
Ergebnisse werden in Anlage 3 abgebildet.

Die Darstellung gliedert sich dabei in insgesamt 14 Einzelkarten, welche rasterformig das
Stadtgebiet (Bereiche mit Abschnitten des Vorrangnetzes) abdecken. Im nachfolgenden
Ubersichtsplan kann die Zuordnung zu den jeweiligen Einzelkarten nachvollzogen werden.
Darlber hinaus ist eine Zuordnung tber das StraRenverzeichnis in Anlage 4 mdglich.

Ubersichtsplan zu den Ausschnitten der Einzelkarten zur Bestandsbewertung

Kartengrundlage: © OpenStreetMap und Mitwirkende, CC-BY-SA (bearbeitet), http://www.openstreetmap.org/
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In Anlage 3 erfolgt eine dreistufige Bewertung des Anlagenbestandes. Weitere Erlauterun-
gen zu den dargestellten Inhalten finden sich im Kapitel 5.5 ,Gesamtbewertung der Konflikte
und Potenziale® im Haupttext.
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